
Soit les spécifications du robot M­410iB/700  tel que montré dans les 3 dernières pages. 
Trouvez :

 Étendue maximale du robot :
 La capacité de chargement :
 Les vitesses des différents axes :

 Le nombre de degré de liberté de ce robot :

 La répétabilité :

 Ce robot peut­il faire une rotation de 360 sur la base ?

 Ce robot vous semble­t­il plus précis que celui du laboratoire ?
(Le robot du laboratoire a une répétabilité de +­0.05 mm)










